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Trainer” fur den medizinischen
Ernstfall - eine fortschrittliche Entwicklung
aus dem Industriedesign

Das Erlernen mikroinvasiver
Chirurgietechniken kann seit neu-
estem kostengiinstig und hochfle-
xibel anhand von Virtual-Reality-
Modellen realititsgetreu simuliert
werden: Diese Technik, bei der
eine Kamera und Instrumente von
auBen in den Korper eingefiihrt
werden, wollte die Select-IT AG,
Bremen, dem Markt als medizin-
technologische Innovation bereits
im Prototyp-Stadium prasentieren.
Sie beauftragte das i/i/d mit der
Ausarbeitung eines integrierten
Geratedesigns. Ein erfolgreiches
Projekt: Die groBe internationale
Resonanz auf den MIC (Mikro-
Invasiv-Chirurgie)-Trainer zeigt,
dass komplexe Prozess- und
Produktneuheiten mit einem iiber-
zeugenden Design schnell zu
einem erfolgreichen Marktein-
stieg fiihren konnen.

ikroinvasive Operations-
fertigkeiten, die bisher an
Organmodellen oder echten Tier-
organen trainiert wurden, gewéhr-
leisteten keine qualitative, einfach
zu handhabende und kostengiins-

tige Ausbildung. Deshalb entwi-
ckelten die STZ-Experten ein funk-
tional und ergonomisch ausgereif-
tes Geratekonzept: Es sollte hoch-
wertig gestaltet sein und unter
Einsatz der Virtual-Reality als
selbsterklarendes Instrument die
Akzeptanz gegeniiber der neu ent-
wickelten Trainingstechnologie
unterstiitzen.

ie duBere Struktur des

Trainingsgerdts mit FuB-
schalter, mehreren originalen In-
strumentengriffen fiir Kamera und
Werkzeuge sowie einem Bild-
schirm simuliert die reale Opera-
tionssituation. Im Innern aber ist
alles anders: Die Instrumenten-
und Kameragriffbewegungen steu-
ern keine physischen, sondern vir-
tuelle Geréte, deren Position und
Orientierung Sensoren ermitteln.
Durch einfachen Maus-Klick kon-

Die Arbeitshohe

des mobilen MIC-Trainers
kann analog

zur realen OP-Situation
stufenlos verstellt
werden.

nen Operationsszenarien unkom-
pliziert geandert, wichtige Hand-
lungen wiederholt und Trainings-
erfolge gemessen und gesteuert
werden. Unterschiedliche Opera-
tionssituationen und die zum
Training notwendigen Organ-
eigenschaften wie ,zah", fliissig”,
diffus” etc. sind virtuell und drei-
dimensional verfiigbar.

Ein integrierter Hochleistungs-
rechner kombiniert die vom Opera-
teur {iber Griffoewegungen beein-
flussten Daten des Operations-
szenarios zu einem der Realitdt
entsprechenden Bild der (virtuel-
len) endoskopischen Kamera auf
dem Bildschirm. Um eine optimale
Simulation der Trainingsoperation
zu erreichen, werden Widerstands-
krafte, die in der Realitdt an den
Werkzeugen auftreten wiirden, in
die Instrumentengriffe eingeleitet.
So bekommt der Operateur neben
dem visuellen auch ein realisti-
sches haptisches Feedback.

Im nicht-aktiven

Betriebszustand lasst sich

das System auf ein

kompaktes Maf zusammenklappen,
Monitor und Instrumente

sind geschiitzt




